
Pos. 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

No clasificado (75% = 9 Vueltas) 

EX 

N° 

8 

5 

50 

46 

7 

19 

44 

13 

12 

6 

99 

87 

67 

14 

17 

10 

37 

9 

Nombre 

TERRIER FEDERICO 

VIDAL RICARDO 

LANGE PEDRO 

ZAFRA GERMAN 

MARTIN DIEGO 

FRATTOLA CLAUDIO 

CARREÑO FABIAN 

VASCHETTI GUSTAVO 

PECCI DANIEL 

LOMBARDI FERNANDO 

BEVILACQUA JULIO 

BARUCCA JUAN 

CATELLI LUIS 

MARTINEZ DIEGO 

TARDITTI MAURO 

BUCHHOLZ CLAUDIO 

CRAVERO ALEJO 

GIORGETTI ROMAN 

Clase 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

TC 4000 

Vueltas 

12 

12 

12 

12 

12 

12 

12 

11 

11 

10 

7 

6 

5 

4 

4 

3 

2 

10 

Total T° 

22:08.852 

22:23.774 

22:25.339 

22:28.049 

22:35.744 

22:44.887 

23:13.878 

20:41.237 

20:59.877 

19:00.943 

13:37.023 

11:47.079 

8:16.730 

8:05.664 

8:14.521 

5:11.842 

3:36.462 

19:02.916 

Dif. resp. 1°  

14.922 

16.487 

19.197 

26.892 

36.035 

1:05.026 

1 Vuelta 

1 Vuelta 

2 Vueltas 

5 Vueltas 

6 Vueltas 

7 Vueltas 

8 Vueltas 

8 Vueltas 

9 Vueltas 

10 Vueltas 

EX 

Make 

TORINO 

CHEVROLET 

FORD 

TORINO 

CHEVROLET 

DODGE 

CHEVROLET 

FORD 

DODGE 

CHEVROLET 

FORD 

CHEVROLET 

TORINO 

FORD 

TORINO 

CHEVROLET 

CHEVROLET 

DODGE 

 

Clasificado por vueltas

Notificaciones 
AUTO NRO 9 EXCLUIDO POR M.P. AL AUTO NRO 6.- 

Márgen de victoria 

14.922 

Velocidad media 

- 

Mejor t° de vuelta 

1:35.767 

Mejor Vel. 

- 

Mejor vuelta para 

8 - TERRIER FEDERICO 

 

Impresos: 12/12/2021 19:26:42 

CLASIFICACION SUJETA A VERIFICACION ADMINISTRATIVA Y TECNICA.- Orbits 

www.mylaps.com 

L i c e n c i a d o  a :  F E D E R A C IO N  D E  A U T O M O V IL IS M O  D E P O R T IV O  D E  C O R D O B A  

CORDOBA PISTA 10-11-12/12/2021 
TC 4000 

FINAL TC 4000 

Carrera (25:00 o 12 Vueltas) iniciado a 16:24:52 

AUTODROMO OSCAR CABALEN 0,000 km 

12/12/2021 15:55 

No foto seleccionadaNo foto seleccionada


